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ÁMás de 25 años de experiencia en el diseño, 
instalación y puesta en marcha de sistemas de 
transporte interno en Hospitales, Áreas 
Residenciales, Edificios públicos, Industria 
Automóvil, Logística, Papel, etc.   

ÁOfrecemos soluciones llaves en mano para  
transporte interno  automatizado de todo tipo 
elementos  ya  sea mediante sistemas de 
transporte neumático o transporte robotizado 
tipo AGV.

ÁContamos con un equipo de ingenieros y 
técnicos de más de 25 personas, permitiendo 
ofrecer la solución técnica más idónea a las 
problemáticas que nos plantean.  

ÁCon delegaciones en Madrid, Murcia, Las 
Palmas, Santiago de Compostela y Barcelona.
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I+D+I

Á Los pilares sobre los que se sustenta el desarrollo y 
mejora continua de nuestros productos y servicios son 
los siguientes:
ÅEquipo Humano-Cultura de empresa.
ÅTecnología.
ÅMedio Ambiente.
ÅRecursos.
ÅPolítica de Calidad.

Á La política de calidad de ARTISTERIL permite sustentar 
cada uno de los pilares en los que se basa la innovación 
y la mejora continua de nuestros productos y 
soluciones. Sin una cultura y unos procedimientos 
focalizados en la calidad y el respeto por las personas y 
el medio ambiente no sería posible adquirir otros 
objetivos como el de la mejora continua y la innovación.

Á ARTISTERIL es auditado periódicamente por empresas 
externas y se encuentra inmerso en un proceso de 
mejora y desarrollo continúo, prueba de ello es que 
disponemos de la certificación ISO9001 (ER-1228/2006). 



Principio de Funcionamiento

ÁEl principio de funcionamiento de los 
sistemas de recogida neumática es el 
desplazamiento de los elementos o 
materia a transportrar a través del interior 
de una red de conductos donde se ejerce 
una fuerza de soplado o aspiración.

ÁTipo de sistemas de  recogida/transporte  
neumático existentes:

ÅRecogida Neumática de Residuos.

ÅRecogida Neumática de Ropa Sucia.

ÅTransporte Neumático de Muestras clínicas.

ÁCampos de aplicación:

ÅHoteles

ÅHospitales

ÅEdifícios de oficinas

ÅÁreas residenciales

ÅGeriátricos

ÅEdificios Viviendas

ÅCentros Comerciales

ÅAeropuertos
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Principio de Funcionamiento

Á El sistema de transporte a emplear es el neumático, por 
aspiración a través de un conducto desde las distintas 
zonas del hospital hasta la zona de tratamiento de ropa.

Á La ropa sucia es transportada en bolsas de una 
capacidad máxima de 8 kg, pudiendo ser de un sólo uso 
o recuperables. Es importante utilizar bolsas con un 
tamaño y sistema de cierre específico para Transporte 
Neumático.

Á La recogida de la ropa puede realizarse de forma 
continúa o por horarios fijos, pudiéndose acumular en 
los cuartos de sucio hasta su posterior gestión o 
lanzamiento al sistema.

Á Las tolvasse encuentran repartidas por las distintas 
zonas del Hospital en verticales que conducen hasta la 
zona de descarga. 

Á Cada tolva dispone de una puerta automática de 
accionamiento mediante un llavín, controlada desde el 
ordenador central que gestiona funcionamiento y 
control de la instalación.
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Principio de Funcionamiento

Á La red de tubería es fabricada en tubo de Acero 
Galvanizado o Inoxidable de 400 mm de 
diámetro, con longitudes que pueden llegar a 
superar los 1.000 metros.

ÁEl desplazamiento de las bolsas se produce 
siempre por aspiración controlada, mediante un 
ventilador de alto vacío aislado acústicamente 
situado en el extremo de la conducción.  

Á La descarga de la Ropa se produce en el Colector 
de descarga situado en el extremo de la red de 
conductos. En la entrada del colector se sitúa un 
sensor que controla la llegada de bolsas y activa 
el proceso de apertura para la descarga de las 
mismas.

Á La velocidad de transporte de las bolsas oscila 
entere los 15 y los 25 m/seg, con reducción 
automática de la velocidad en el último tramo, 
antes del colector de descarga.
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Principio de Funcionamiento

ÁEl funcionamiento de la instalación es totalmente 
automático, con mando y control desde el 
sistema de ControlCentral formado por un PC, 
PLC con sistema de visualización SCADA.

ÁDesde el Sistema de Control Central se tiene 
control en tiempo realde la instalación:

ÅEstado de tolvas.

ÅEstado de Compuertas / Bifurcaciones.

ÅBolsas gestionadas

ÅTiempos de rutina.

ÅSituación de las descargas.

ÅAlarmas.

ÅEtc. 

ÁA su vez el Sistema de Control Central se 
encuentra conectado permanentemente en red 
de forma que se pueda garantizar la supervisión 
remota de la instalación.
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Principio de funcionamiento

ELEMENTOS QUE COMPONEN EL SISTEMA
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